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1. Lieferumfang (Bild 1)

1. Befestigungshaken
2. Magnetband

2. Magnetband (Bild 2-6)

Hindernisse, welche das vom Mahroboter aus-
gesendete Abstandssignal schlecht reflektieren
kénnen (z.B. Zaun, Hecke) werden teilweise
nicht oder erst sehr spat erkannt. Hindernisse mit
schwachen optischen Kontrast zur Mahflachen
kénnen ebenfalls schwer erkannt werden. Fir
eine kontaktlose und sichere Richtungsénderung
des Mahroboters kann dieser Bereich oder das
Objekt mit dem Magnetband geschiitzt werden.
Das Magnetband dient als mobile und temporéare
Grenze in lhrem Mahbereich. Die im Mahroboter
eingebauten Magnetsensoren erkennen das
Magnetband und drehen an dessen Grenze ab.
Dadurch lassen sich Gartenbereiche ausgrenzen,
die nicht angefahren werden sollen, wie z.B.:

e Kurzfriste Abgrenzung eines Bereichs im
Garten flr eine Gartenparty, welcher voriber-
gehend nicht angefahren werden soll.

* Aufstellen eines Trampolins oder Schwimm-
beckens uber die Sommermonate im Mah-
bereich.

® Ein neu gepflanzter Baum ist noch sehr emp-
findlich und soll in der ersten Zeit vor Zusam-
menstoBen mit dem Mahroboter geschitzt
werden.

e Saisonal soll im Garten eine Blumenwiese
entstehen, welche Insekten lockt. Dieser
Bereich soll vom Mahroboter nicht befahren
werden und bereits bei der Entstehung ge-
schitzt werden.

¢ In einem Bereich wird neuer Rasen angeséat
und dieser soll anfangs noch geschuitzt wer-
den. Der Untergrund ist noch nicht gefestigt
und es soll sich zunéchst eine kraftige Gras-
narbe ausbilden.
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Verlegen Sie das Magnetband im Abstand von
wenigen Zentimetern zum entsprechenden Be-
reich bzw. Objekt. Klirzen Sie das Magnetband
je nach Bedarf (minimale Lange 50 cm). Damit
eine zusammenhéangende Grenze aus mehreren
Magnetbandelementen sicher erkannt wird, sollte
der maximale Abstand zwischen den jeweiligen
Enden 8 cm nicht Uberschritten werden (Bild 5).
Stellen Sie sicher, dass die duBere Grenze des
Méahbereichs durch eine optische bzw. physische
Abtrennung definiert ist. Fixieren Sie das Magnet-
band mit Befestigungshaken auf dem Boden in
einem maximalen Abstand von 1 m.

Halten Sie einen Abstand von mindestens 80 cm
zum Leitkabel sowie zwischen zwei unabhéngi-
gen Begrenzungsbereichen, damit der M&hrobo-
ter problemlos hindurch fahren kann. (Bild 6).
Vermeiden Sie das Verlegen des Magnetbandes
an Steigungen, da hier der Mahroboter Uber den
Begrenzungsbereich hinausrutschen kann und
somit die Grenze nicht erkannt wird.

Das Magnetband kann genauso wie auch das
Leitkabel sowohl auf dem Boden als auch im
Boden ca. 5 cm tief installiert werden. Achten Sie
darauf, dass Magnetband nicht zu tief im Boden
verlegt wird, da ansonsten eine zuverlassige
Erkennung durch den Mé&hroboter nicht mehr ge-
wahrleistet werden kann.
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3. Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Méhroboter erkennt
das Magnetband
nicht und fahrt dari-
ber hinweg.

Das Magnetband ist zu tief
im Boden verlegt.

Das Magnetband funktioniert
nicht richtig, weil die AuB3en-
temperatur zu hoch ist.

Verlegen Sie das Magnetband auf dem
Boden oder ca. 5 cm im Boden.

Warten Sie, bis sich die Temperatur abge-
klhlt hat. Vermeiden Sie den Betrieb des
Mahroboters wahrend der heiBen Stun-
den des Tages.

Der Mé&hroboter
stoppt bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he des Begren-
zungsbereichs.

Das Magnetband ist zu nahe
am Leitkabel verlegt. Die
Distanz zwischen zwei unab-
hangigen Begrenzungsberei-
chen mit Magnetband ist zu
gering.

Im M&hbereich kommt es
aufgrund von elektrischen
Kabeln zu Stérungen.

Halten Sie einen Abstand von mindestens
80 cm zwischen dem Leitkabel und dem
Magnetband oder zwischen zwei Begren-
zungsbereichen ein.

Vermeiden Sie elektrische Kabel die im
Mahbereich verlaufen. Positionieren Sie
die Ladestation am Rand des Mahbe-
reichs. Halten Sie einen Abstand zu frem-
den Méahflachen (z.B. Nachbarn), welche
mit einem Begrenzungsdraht betrieben
werden.

Der Mahroboter
dringt in den Be-
grenzungsbereich
ein.

Der Mahroboter rutscht Gber
das Magnetband.

Vermeiden Sie es, das Magnetband an
Steigungen zu verlegen.

Achten Sie auf die angegebenen Installa-
tionsbedingungen.
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1. Scope of delivery

1.
2.

Fastening peg
Magnetic tape

2. Magnetic tape (Fig. 2 - 6)

Obstacles such as fences and hedges which
poorly reflect the distance signal transmitted by
the robot lawn mower are not detected in part

or only very late. Obstacles with a weak optical
contrast relative to the mowing areas can also be
difficult to recognize. Such areas can be protec-
ted by magnetic tape as a safe and contact-free
means of getting the robot lawn mower to change
its direction.

The magnetic tape serves as a mobile and tem-
porary boundary in the mowing area. The magnet
sensors installed in the robot lawn mower detect
the magnetic tape and turn away at its limits. In
this way you can separate off parts of the garden
which are off limits, for example:

Short-term separation of a part of the garden
for a garden party where the robot lawn mo-
wer is not allowed to enter.

Placement of a trampoline or swimming-pool
in the mowing area over the summer months.
A recently planted tree is still very sensitive
and is best protected at an early stage from
collisions with the robot lawn mower.

A seasonal flower meadow is planned to
attract insects. This area is off-limits for the
robot lawn mower and needs to be protected
from the outset.

A new lawn has been sown in one area and
you want to protect this area initially. The
subsaoil is still not firm and you want to wait for
strong turf to form.
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Lay the magnetic tape a few centimeters away
from the area or object in question. Shorten the
magnetic tape to suit your requirements (50 cm
minimum length). To enable a boundary made up
of several magnetic tape elements to be recog-
nized reliably, the maximum distance between the
respective ends should not exceed 8 cm (Fig. 5).
Make sure that the outer boundary of the mowing
area is defined by an optical or physical separa-
tion. Fasten the magnetic tape to the ground by
means of pegs spaced a maximum of 1 m apart.
Keep a distance of at least 80 cm away from

the guide cable and between two independent
boundary areas so that the robot lawn mower can
travel through without difficulty. (Fig. 6).

Avoid laying the magnetic tape on gradients be-
cause in such cases there is a risk of the robot
lawn mower slipping out over the boundary area
and the boundary not being recognized.

Like the guide cable, the magnetic tape can be
installed both on the ground and at a depth of ap-
prox. 5 cm in the ground. Take care not to lay the
magnetic tape too deep in the ground because
then there is no longer any guarantee that it will
be recognized by the robot lawn mower.
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3. Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

The robot lawn
mower fails to reco-
gnize the magnetic
tape and travels
over it and past it.

The magnetic tape is laid too
deep in the ground.

The magnetic tape does not
work properly because the
outside temperature is too
high.

Lay the magnetic tape on the ground or at
a depth of approx. 5 cm in the ground.
Wait for the temperature to cool. Avoid
operating the robot lawn mower during the
hot hours of the day.

The robot lawn mo-
wer stops or travels
out of control when

it is near the bound-
ary area.

The magnetic tape is laid too
close to the guide cable. The
distance between two inde-
pendent boundary areas with
magnetic tape is too small.
Interference arises in the
mowing area due to electric
cables.

Keep a distance of at least 80 cm bet-
ween the guide cable and the magnetic
tape or between two boundary areas.

Avoid electric cables which run through
the mowing area. Position the charging
station at the edge of the mowing area.
Keep away from mowed areas which do
not belong to you but to your neighbors,
for example, and which are operated with
a perimeter wire.

The robot lawn mo-
wer intrudes in the
boundary area.

The robot lawn mower slips
over the magnetic tape.

Avoid laying the magnetic tape on gradi-
ents.

Take account of the specified conditions
of installation.
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1. Contenu de la livraison

1. Crochet de fixation
2. Bande magnétique

2. Bande magnétique (figures 2 - 6)

Les obstacles, qui ont du mal a refléter le signal
de distance émis par la tondeuse robot (par ex.
cléture, haie), ne sont parfois pas détectés ou ne
sont détectés que trés tardivement. Les obstacles
présentant un faible contraste optique avec les
surfaces de tonte peuvent également étre diffici-
les a détecter. Pour un changement de direction
sans contact et s(ir de la tondeuse robot, cette
zone ou I'objet peut étre protégée avec la bande
magnétique.

La bande magnétique sert de limite mobile et
temporaire dans votre zone de tonte. Les cap-
teurs magnétiques intégrés dans la tondeuse
robot détectent la bande magnétique et changent
de direction a sa limite. Cela permet d’exclure des
zones de jardin qui ne doivent pas étre appro-
chées, par ex. :

® Bréve délimitation d’une zone dans le jardin
pour une garden-party, qui ne doit pas étre
approchée temporairement.

Installation d’'un trampoline ou d’une piscine
dans la zone de tonte pendant la période esti-
vale.

Un arbre nouvellement planté est toujours
trés sensible et doit étre protégé dans un
premier temps contre les collisions avec la
tondeuse robot.

Création d’une prairie fleurie saisonniére
dans le jardin, laquelle attire les insectes.
Cette zone ne doit pas étre parcourue par la
tondeuse robot et doit étre protégée dés sa
création.

Un nouveau gazon est semé dans une zone
et il faut le protéger au début. Le sol n’est pas
encore stable et une couche herbeuse épais-
se doit d’abord se former.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 8

Posez la bande magnétique a quelques cen-
timétres de la zone ou de I'objet correspondant.
Raccourcissez la bande magnétique selon les
besoins (longueur minimum 50 cm). La distance
maximale entre les extrémités respectives ne doit
pas dépasser 8 cm (figure 5) afin qu’une limite
continue composeée de plusieurs éléments de
bande magnétique puisse étre détectée de fagon
fiable. Assurez-vous que la limite extérieure de

la zone de tonte est définie par une séparation
optique ou physique. Fixez la bande magnétique
avec les crochets de fixation au sol a une dis-
tance maximale de 1 m.

Maintenez une distance d’au moins 80 cm par
rapport au cable guide ainsi qu’entre deux zones
de délimitation indépendantes pour que la tonde-
use robot puisse passer facilement. (figure 6).
Evitez de poser la bande magnétique sur des
pentes, étant donné que la tondeuse robot peut
glisser au-dela de la zone de délimitation et
qu’ainsi la limite n’est pas reconnue.

La bande magnétique peut étre installée de la
méme maniére que le cable guide aussi bien sur
le sol que dans le sol a environ 5 cm de profon-
deur. Assurez-vous que la bande magnétique ne
soit pas posée trop profondément dans le sol,
sinon une détection fiable par la tondeuse robot
ne peut plus étre garantie.
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3. Dépannage

Erreur

Cause probable

Elimination

La tondeuse robot
ne détecte pas la
bande magnétique
et roule au-dela de
celle-ci.

La bande magnétique est
posée trop profondément
dans le sol.

La bande magnétique ne
fonctionne pas correctement,
car la température extérieure
est trop élevée.

Posez la bande magnétique sur le sol ou
env.5 cm dans le sol.

Attendez que la température ait baissé.
Evitez de faire fonctionner la tondeuse
robot pendant les heures chaudes de la
journée.

La tondeuse robot
s’arréte ou roule de
maniére incontrélée
a proximité de la
zone de délimita-
tion.

La bande magnétique est
posée trop prés du cable gui-
de. La distance entre deux
zones de délimitation indé-
pendantes avec la bande
magnétique est trop faible.
Il'y a des dérangements
dans la zone de tonte en rai-
son de cébles électriques.

Maintenez une distance d’au moins 80 cm
entre le cable guide et la bande magné-
tique ou entre deux zones de délimitation.

Evitez les cables électriques qui
s’étendant dans la zone de tonte Positi-
onnez la station de recharge au bord de

la zone de tonte. Restez a distance des
surfaces de tonte tierces (par ex. voisins)
qui fonctionnent avec un fil de délimitation.

La tondeuse robot
entre dans la zone
de délimitation.

La tondeuse robot glisse sur
la bande magnétique.

Evitez de poser la bande magnétique sur
des pentes.

Veillez aux conditions d’installation indi-
quées.
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1. Elementi forniti

1. Gancio di fissaggio
2. Nastro magnetico

2. Nastro magnetico (Fig. 2 - 6)

A volte ostacoli che non riflettono bene il segna-
le di distanza emesso dal robot tagliaerba (ad

es. recinto, siepe) non vengono riconosciuti o
vengono riconosciuti solo troppo tardi. Anche gli
ostacoli che formano un contrasto ottico debole
rispetto alle aree di taglio possono essere ricono-
sciuti solo con difficolta. Tali zone possono essere
protette con il nastro magnetico in modo che il
robot tagliaerba cambi direzione senza contatto e
in modo sicuro.

Il nastro magnetico serve come limite mobile e
temporaneo nell‘area di taglio. | sensori elettro-
magnetici montati nel robot tagliaerba riconosco-
no il nastro magnetico e raggiunto tale limite
I'apparecchio si gira in un’altra direzione. In ques-
to modo & possibile limitare aree del giardino in
cui non deve essere tagliata I‘'erba, come ad es.:
e Limitazione temporanea di un‘area del giar-
dino per una festa, in cui temporaneamente il
robot tagliaerba non deve lavorare.
Installazione di un trampolino o di una piscina
nell’area di taglio durante i mesi estivi.

Un albero appena piantato & ancora molto
delicato e nei primi tempi dovrebbe essere
protetto da urti del robot tagliaerba.

Nel giardino si desidera creare un prato fiorito
stagionale che attira gli insetti. Il robot taglia-
erba non deve lavorare in quest’area che va
protetta gia quando viene realizzata.

In una zona viene seminato un nuovo prato
che all'inizio deve essere protetto. Il terreno
non & ancora stabile e deve prima formarsi
una robusta cotica erbosa.
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Posate il nastro magnetico a una distanza di
pochi centimetri dalla relativa zona ovvero dal
relativo oggetto. Accorciate il nastro magnetico in
base alle necessita (lunghezza minima 50 cm).
Per il riconoscimento sicuro di un limite continuo
sulla base di piu sezioni di nastro magnetico non
si dovrebbe superare una distanza massima di 8
cm tra le rispettive estremita (Fig. 5). Accertatevi
che il limite esterno dell’area di taglio sia definito
da una limitazione ottica o fisica. Fissate il nastro
magnetico al terreno con gli appositi ganci a una
distanza massima di 1 m.

Mantenete una distanza di almeno 80 cm dal
cavo guida e tra due aree di delimitazione diverse
in modo che il robot tagliaerba possa passare
senza problemi tra di esse. (Fig. 6).

Evitate di posare il cavo magnetico su pendii
perché in questo caso il robot tagliaerba potrebbe
scivolare sull’area delimitata senza riconoscere

il limite.

Proprio come il cavo guida, il nastro magnetico
puo essere installato sia sul terreno che nel ter-
reno stesso a una profondita di ca. 5 cm. Fate
attenzione che il nastro magnetico non venga
posato troppo in profondita nel terreno perché alt-
rimenti non puo piu essere garantito che il robot
tagliaerba lo riconosca con affidabilita.
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3. Ricerca degli errori

Errore

Possibile causa

Eliminazione

Il robot tagliaerba
non riconosce il
nastro magnetico e
lo oltrepassa.

Il nastro magnetico € interra-
to troppo in profondita.

Il nastro magnetico non fun-
ziona correttamente perché
la temperatura esterna &
eccessiva.

Posate il nastro magnetico sul terreno o
nel terreno a una profondita di ca. 5 cm.
Attendete fino a che la temperatura &
scesa. Evitate di far funzionare il robot
tagliaerba nelle ore calde del giorno.

Il robot tagliaerba
si ferma ovvero si
muove in modo
incontrollato nella
vicinanze dell’area
delimitata.

Il nastro magnetico & posato
troppo vicino al cavo guida.
La distanza tra due zone
indipendenti delimitate dal
nastro magnetico € insuffici-
ente.

Nell'area di taglio si verifica-
no anomalie a causa di cavi
elettrici.

Mantenete una distanza di almeno 80 cm
tra il cavo guida e il nastro magnetico o tra
due aree delimitate.

Evitate cavi elettrici nell’area di taglio. Po-
sizionate la stazione di ricarica sul bordo
dell’area di taglio. Mantenete una certa
distanza da altre aree di taglio (ad es. dei
vicini) che impiegano un filo perimetrale.

Il robot tagliaerba
entra nell’'aera deli-
mitata.

Il robot tagliaerba scivola sul
nastro magnetico.

Evitate di posare il nastro magnetico su
pendii.

Tenete presente le condizioni di installazi-
one indicate.
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DK/N

1. Leveringsomfang

1. Fastgorelseskrog
2. magnetband

2. Magnetband (billede 2 - 6)

Forhindringer, der ikke kan reflektere afstandssi-

gnalet fra robotpleeneklipperen (f.els. hegn, haek),

registreres til dels ikke eller farst meget sent. For-
hindringer med svag, optisk kontrast til sldarealer
er ogsa vanskelige at registrere. Til en kontaktles
og sikker retningsaendring af robotplaeneklipperen
kan dette omrade eller genstanden beskyttes
med magnetbandet.

Magnetbandet fungerer som mobil og temporaer

graense i sldomradet. Magnetsensorerne inde i

robotpleeneklipperen, registrerer magnetbandet

og drejer fra, nar det nas. Dette ger det muligt at
afgreense omrader i haven, der ikke skal kares
hen til som f.eks.:

® Kortvarig afgreensning af et omrade i haven
f.eks. i forbindelse med en havefest, der ikke
skal kegres hen til i et vist stykke tid.

®  Opstilling af en trampolin eller en swimming-
pool i sldomradet om sommeren.

e Etnyplantet tree er meget sart i starten og
skal i starten beskyttes mod sammensted
med robotplaeneklipperen.

e Seesonalt skal der opsta en blomstereng i
haven, der lokker insekter. Robotplaeneklip-
peren méa ikke kare hen over dette omrade,
som skal beskyttes lige fra starten.

® | et omrade sas nyt graes, og dette skal
beskyttes i starten. Undergrunden er endnu
ikke fast nok, og der skal forst dannes en
kraftig greesbevoksning.

Treek magnetbandet i en afstand pa fa centimeter
hen til det passende omrade eller den passende
genstand. Afkort magnetbandet afhaengigt af be-
hov (minimal leengde 50 cm). For at en sammen-
haengende graense af flere magnetbandelemen-
ter registreres sikkert, ber den maksimale afstand
mellem de pagaeldende ender ikke overskride 8
cm (billede 5). Sikr, at den udvendige greense pa
slaomradet er defineret med en optisk og/eller

en fysisk adskillelse. Fastger magnetbandet pa
jorden med fastgerelseskroge i en maks. afstand
paim.

Hold en afstand pa mindst 80 cm til ledekablet
samt mellem to uafhaengige begraensningsom-
rader, sa robotpleeneklipperen kan kere igennem
uden problemer. (billede 6).

Undgé at traeekke magnetbandet pa stigninger, da
robotpleeneklipperen kan komme til at skride ud
over begraensningsomradet her, hvorved green-
sen ikke registreres.

Magnetbandet kan lige som ledekablet installeres
pé jorden og ca. 5 cm nede i jorden. Serg for, at
magnetbandet ikke anbringes alt for dybt nede i
jorden, da det ellers ikke kan sikres, at robotplae-
neklipperen kan registre det palideligt.

-12-
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3. Fejlsagning

Fejl Mulig arsag Afhjzelpning
Robotpleeneklippe- | - Magnetbandet er anbragt for | - Traek magnetb&ndet pa jorden eller ca. 5
ren registrerer ikke langt nede i jorden. cmijorden.
magnetbandet og - Magnetbandet fungerer ikke | - Vent, til temperaturen er kalet af. Undga
karer hen over det. rigtigt, fordi udetemperaturen at bruge robotpleeneklipperen, nar det er
er for hgj. meget varmt om dagen.

Robotpleeneklip- - Magnetbandet er anbragt for | - Hold en afstand pa mindst 80 cm mellem

peren stopper eller teet op ad ledekablet. Afstan- ledekablet og magnetbandet eller mellem

kerer ukontrolleret den mellem to uafhaengige to begraensningsomrader.

i neerheden af begraensningsomrader med

begreensningsom- magnetband er for lille.

radet. - | sldomradet opstar der - Undga elektriske kabler, der er trukket i
forstyrrelser pa grund af sldomradet. Stil ladestationen pa slaom-
elektriske kabler. radets kant. Hold en afstand til fremmede

slaarealer (f.eks. naboer), der arbejder
med en begraensningstrad.

Robotpleeneklip- - Robotpleeneklipperen glider | - Undga at treekke magnetbandet pa stig-
peren treenger ind i hen over magnetbandet. ninger.
begraensningsom- - Overhold de angivede installationsbetin-
radet. gelser.

-13-
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1. Leveransomfattning

1. Fastkrok
2. Magnetband

2. Magnetband (bild 2 - 6)

Hinder som inte reflekterar avstandssignalen fran
robotgrasklipparen pa fullgott satt (t.ex. staket,
hack) kommer till viss del att detekteras mycket
sent eller inte att detekteras alls. Hinder med svag
optisk kontrast till klippytan ar dessutom svara att
detektera. Fér en kontaktlés och séker &ndring

av robotgrasklipparens riktning kan detta omrade

eller objektet skyddas med magnetband.

Magnetbandet fungerar som mobil och temporar

grans i ditt klippomrade. Magnetsensorerna som

ar inbyggda i robotgrasklipparen detekterar mag-
netbandet och ser till att maskinen svangs undan

vid gréansen. Darmed kan du avgransa sadana

omraden i din tradgard som inte ska klippas, t.ex.

® kortfristig avgransning av ett omradet for en
tradgardsfest som tillfalligt inte ska klippas.

® montering av en studsmatta eller en simbas-
sang i klippomradet under sommaren.

e Ett nyplanterat trad ar fortfarande mycket
kansligt och ska under den férsta tiden skyd-
das mot kollisioner med robotgréasklipparen.

® Under sédsongen ska en blomsterang vaxa i
tradgarden som lockar till sig insekter. Detta
omrade ska inte kéras med robotgrasklippa-
ren och skyddas redan nar det anlaggs.

e Ett omrade dar en ny grasmatta anlagts ska
skyddas till en bérjan. Underlaget &r &nnu inte
tillrackligt stabilt och en kraftig grassval maste
forst bildas.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 14

Lagg magnetbandet med ett par centimeter
avstand till det avsedda omradet eller objektet.
Korta av magnetbandet vid behov (min. langd 50
cm). For att en sammanhangande gréns av flera
magnetbandselement ska detekteras sékert,

bor det maximala avstandet mellan &ndarna inte
Overskrida 8 cm (bild 5). Se till att den yttre gran-
sen av klippomradet har definierats av en optisk
eller fysisk avgrénsning. Fixera magnetbandet pa
marken med fastkrokar med max. avstand 1 m.
Hall ett avstadnd pa minst 80 cm till gréanstraden
samt mellan tva oberoende avgransningsomra-
den sa att robotgrasklipparen kan kéra igenom
utan problem (bild 6).

Undvik att lagga magnetbandet pa en slant ef-
tersom det finns risk for att robotgrasklipparen
slirar 6ver avgransningsomradet och att gransen
darmed inte detekteras.

Magnetbandet installeras antingen pa eller i mar-
ken (djup 5 cm) p4 samma sétt som granstraden.
Se till att magnetbandet inte laggs for djupt i mar-
ken eftersom det annars finns risk for att det inte
kan detekteras palitligt av robotgrasklipparen.

-14 -
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3. Felsdkning

Stérning Méjlig orsak Atgarder
Robotgrasklipparen | - Magnetbandet har lagts for - Lagg magnetbandet pa marken eller ca 5
detekterar inte ma- djupt i marken. cm djupt i marken.
gnetbandet och kér | - Magnetbandet fungerarinte | - Vanta tills temperaturen har sjunkit. Und-
Sver bandet. ratt eftersom utomhustempe- vik att anvanda robotgrésklipparen under

raturen ar for hog. dagens varmaste timmar.
Robotgrasklipparen | - Magnetbandet har lagts for - Hall ett avstand pa minst 80 cm mellan
stannar eller kér néra granstraden. Avstan- grénstrdden och magnetbandet eller mel-
okontrollerat i nar- det mellan tva oberoende lan tva avgransningsomraden.
heten av avgréans- avgransningsomraden med
ningsomradet. magnetband &r fér kort.

- | klippomradet uppstar stér- | - Undvik elektriska kablar som har dragits i
ningar pga. elektriska kablar. klippomradet. Stall laddningsstationen vid

kanten av klippomradet. Hall ett avstand
till andra klippytor (t.ex. granntomten) som
drivs med granstrad.

Robotgrasklipparen | - Robotgrasklipparen slirar - Undvik att lagga magnetbandet pa slutt-

kor in i avgrans- Over magnetbandet. ningar.

ningsomradet. - Beakta féreskrivna installationsvillkor.
-15-
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1. Rozsah dodavky

1. Upevnovaci haky
2. Magneticky pasek

2. Magneticky pasek (obr. 2 - 6)

Prekazky, které nedokazou dobre odrazet signaly
vzdalenosti vysilané robotickou sekackou (napf.
plot, kfoviny), nejsou z&asti rozpoznany nebo jsou
rozpoznany az pfilis pozdé. Obtizné mohou byt
rozpoznavany také prekazky se slabym optickym
kontrastem vii¢i sekanym plocham. Pro bez-
kontaktni a bezpe¢nou zménu sméru robotické
sekacky mohou byt takové oblasti nebo objekty
chranény magnetickym paskem.

Magneticky pasek slouzi jako do¢asna mobilni

hranice v oblasti sekani. Magnetické senzory

zabudované v robotické sekacéce rozpoznaji mag-
neticky pasek a oto€i u této hranice stroj. Je tedy
mozné vymezit oblasti zahrady, do kterych nema
stroj zajizdét, napf.:

e Kratkodobé vymezeni oblasti v zahradé
pro zahradni slavnost, do které nema stroj
prechodné jezdit.

® Postaveni trampoliny nebo bazénku pres letni
mésice v oblasti sekani.

* Nové zasazeny strom je jesté velice citlivy a
musi byt zpo&atku chranény pred narazy ro-
botické sekacky.

® Vsezoné by méla v zahradé vzniknout
kvétinova louka, ktera bude lakat hmyz. Tato
oblast nesmi byt sekana robotickou sekackou
a jiz od samotného vzniku musi byt chranéna.

® V zahradé je vyset novy travnik a ten musi byt
zpocatku jesté chranén. Podklad jesté neni
zpevnény a musi nejprve vytvofit masivni
travni drn.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 16

Magneticky pasek pokladejte ve vzdalenosti
nékolika centimetrd od pfislusné oblasti nebo
objektu. Podle potfeby magneticky pasek
zkratte (minimalni délka 50 cm). Aby bylo mozné
bezpecéné rozpoznat souvislou hranici z nékolika
prvk(l magnetického pasku, nesmi maximalni
vzdalenost mezi pfislusnymi konci pfekrocit 8
cm (obr. 5). Ujistéte se, Ze je vnéjsi hranice ob-
lasti sekani vymezena optickym nebo fyzickym
oddélenim. Upevnéte magneticky pasek na zemi
upevnovacimi haky v maximalni vzdalenosti 1 m.
Dodrzujte vzdalenost nejméné 80 cm od vo-
diciho kabelu a mezi dvéma samostatnymi
ohrani¢enymi oblastmi, aby zde mohla roboticka
sekacka bez problémi projet (Obr. 6).

Vyhybeite se polozeni magnetického pasku na
svazich, protoze zde mU(ze roboticka sekacka
sklouznout pfes ohrani¢enou oblast, a nerozpoz-
na tedy hranici.

Magneticky pasek je mozno stejné jako vodici
kabel polozit jak na zemi, tak v zemi, asi 5 cm hlu-
boko. Dbejte na to, aby magneticky pasek nebyl
polozen v zemi pfili§ hluboko, protoZe by pak ne-
bylo mozné zaruéit, Ze ho bude roboticka sekacka
spolehlivé detekovat.

-16-
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3. Vyhledavani poruch

Chyba

Mozna pric¢ina

Odstranéni

Roboticka sekacka
nerozpoznava ma-
gneticky pasek a
jede pfes néj.

Magneticky pasek je
polozZeny pfili§ hluboko v
zemi.

Magneticky pasek nefunguje
spravné, protoze je venkovni
teplota pfili§ vysoka.

Polozte magneticky pasek na zem nebo
asi 5 cm pod zem.

Pockejte, az klesne teplota. Nepouzivejte
robotickou seka¢ku béhem horké ¢asti
dne.

Roboticka sekacka
se zastavuje, resp.
jede nekontrolované
v blizkosti vymeze-
né oblasti.

Magneticky pasek je
polozeny pfili$ blizko k vo-
dicimu kabelu. Vzdalenost
mezi dvéma samostatnymi
vymezenymi oblastmi s ma-
gnetickym paskem je pfilis
nizka.

V oblasti sekani dochazi
kvuli elektrickym kabeltm k
porucham.

Udrzujte vzdalenost minimalné 80 cm
mezi vodicim kabelem a magnetickym
paskem nebo mezi dvéma vymezenymi
oblastmi.

Nedovolte, aby pres oblast sekani
prochazely elektrické kabely. Nabijeci
stanici umistéte na okraj oblasti sekani.
Udrzujte vzdalenost od cizich sekanych
ploch (napf. sousedu), které pracuiji s
ohrani¢ovacim dratem.

Roboticka sekacka
vnika do vymezené
oblasti.

Roboticka sekacka klouze
pres magneticky pasek.

Nepokladejte magneticky pasek na svahy.
Dodrzujte pfedepsané podminky instala-
ce.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 17
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1. Rozsah dodavky

1. Upevnovaci hak
2. Magneticka paska

2. Magneticka paska (obr. 2 - 6)

Prekazky, ktoré mézu slabo odrazat signal vz-
dialenosti vysielany robotickou kosackou (napr.
plot, Zivy plot), niekedy nie su rozpoznané ale-

bo rozpoznané az vel'mi neskoro. Prekazky so

slabym vizualnym kontrastom k plocham kosenia

mozu byt tiez tazko rozpoznatelné. Pre bez-
kontaktnu a bezpeénu zmenu smeru robotickej
kosacky je mozné tuto oblast alebo objekt chranit
magnetickou paskou.

Magneticka paska sluzi ako prenosna a do¢asna

hranica vo vasej oblasti kosenia. Magnetické sen-

zory zabudované v robotickej kosacke rozpoznaju

magneticku pasku a na jej hranici sa obratia. Tak-

to je mozné vymedzit oblasti zahrady, cez ktoré

roboticka kosacka nema prechadzat, ako je napr.:

® Kratkodobé vyhradenie priestoru v zahrade
na zahradnu party, cez ktoru prechodne
nema prechadzat.

® Umiestnenie trampoliny alebo bazéna poc¢as
letnych mesiacov v oblasti kosenia.

* Novo vysadeny strom je este stale velmi
citlivy a mal by byt spociatku chraneny pred
zrézkami s robotickou kosackou.

e Sezoénne ma v zahrade vzniknut luka plna

kvetov, ktora vabi hmyz. Cez tuto oblast nema

roboticka kosacka prechadzat, a tato oblast
ma byt uz od svojho vzniku chranena.

® V niektorej oblasti bude vysiata nova trava,
ktora ma byt spociatku eSte chranena. Pod-
klad este nie je spevneny a najprv sa musi
vytvorit pevna macina.

Magneticku pasku ukladajte vo vzdialenosti
niekol'kych centimetrov od prislu$nej oblasti,
pripadne objektu. Magneticku pasku v pripade
potreby skratte (minimalna dizka 50 cm). Aby sa
suvisla hranica pozostavajuca z viacerych prvkov
magnetickej pasky dala bezpecne rozpoznat, ma-
ximalna vzdialenost medzi jednotlivymi koncami
by nemala prekrocit 8 cm (obr 5). Uistite sa, ¢i

je vonkajsia hranica oblasti kosenia definovana
optickym, prip. fyzickym oddelenim. Zafixujte ma-
gnetickl pasku pomocou upeviiovacieho haku v
maximalne vzdialenosti 1 m.

Dodrziavajte minimalnu vzdialenost 80 cm od
vodiaceho kabla, ako aj medzi dvomi nezavislymi
ohranicujucimi oblastami, aby roboticka kosacka
mohla bez problémov prechadzat. (Obr. 6).
Magneticku pasku nepokladajte na sklony,
pretoze roboticka kosatka moze skiznut za
ohranicujucu oblast a hranica preto nebude
rozpoznana.

Magneticka paska sa da nainstalovat rovnako
ako vodiaci kébel bud’ na zemi, alebo do zeme do
hibky cca 5 cm. Dbajte na to, aby ste magneticku
pasku nekladli do pddy prili§ hiboko, pretoze v
takom pripade nie je zaru¢ené, Ze ju roboticka
kosacka este spolahlivo rozpozna.

-18-
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3. Hradanie chyb

Chyba

Mozna pric¢ina

Naprava

Roboticka kosacka
nerozpoznava ma-
gneticku pasku a
prejde cez nu.

Magneticka paska je ulozena
prili§ hiboko v pode.
Magneticka paska nefunguje
spravne, pretoze vonkajsia
teplota je prili§ vysoka.

UloZte magneticku pasku na podu alebo
do pddy do hibky cca 5 cm.

Pockajte, kym teplota neklesne. Vyhybajte
sa prevadzkovaniu robotickej kosacky
pocas horucich hodin dnia.

Roboticka kosacka
sa zastavi alebo
jazdi nekontrolo-
vane v blizkosti
ohraniéujucej ob-
lasti.

Magneticka paska je kla-
dena prilis blizko k vodi-
acemu drétu. Vzdialenost
medzi dvomi nezavislymi
ohranicujucimi oblastami s
magnetickou paskou je prili$
mala.

V oblasti kosenia dochadza k
porucham v désledku elekt-
rickych kéblov.

Dodrzujte vzdialenost minimalne 80 cm
medzi vodiacim kablom a magnetickou
paskou alebo medzi dvomi ohrani¢ujucimi
oblastami.

Vyhnite sa vedeniu elektrickych kéablov v
oblasti kosenia. Umiestnite nabijaciu sta-
nicu na okraj oblasti kosenia. Zachovavaj-
te vzdialenost od cudzich pléch kosenia
(napr. susedov), ktoré su prevazkované s
ohraniéujucim drétom.

Roboticka
kosacka vnikne
do ohranicujucej
oblasti.

Roboticka kosacka sa
preSmykne cez magneticku
pasku.

Vyhybajte sa kladeniu magnetickej pasky
na sklonoch.
Dbaijte na uvedené inStala¢né podmienky.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 19
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1. Omvang van de levering

1. Bevestigingshaak
2. Magneetband

2. Magneetband (afbeelding 2 - 6)

Hindernissen die het door de maairobot uitgezon-
den afstandssignaal slecht kunnen reflecteren
(bijv. afrastering, hekwerk), worden gedeeltelijk
niet of pas erg laat herkend. Hindernissen met
zwak optisch contrast tot maaivlakken kunnen
eveneens moeilijk worden herkend. Voor een con-
tactloze en veilige verandering van richting van
de maairobot kan deze zone of het object met de
magneetband worden beschermd.

De magneetband dient als mobiele en tijdelijke

grens in uw maaigebied. De in de maairobot

ingebouwde magneetsensoren herkennen de
magneetband en draaien aan de grens daarvan
weg. Daardoor kunnen delen van de tuin worden
afgebakend waar niet naartoe moet worden gere-
den, zoals bijv.:

* Kortstondige afgrenzing van een deel in de
tuin voor een tuinfeest, waar tijdelijk niet naar-
toe moet worden gereden.

® Opstellen van een trampoline of zwembad
tijdens de zomermaanden in het maaigebied.

® Een pas geplante boom is nog zeer gevoelig
en moet de eerste tijd tegen botsingen met
de maairobot worden beschermd.

* Afhankelijk van het seizoen moet in de tuin

een bloembed ontstaan dat insecten aantrekt.

In dit deel moet de maairobot niet rijden, en
dit moet reeds bij het eerste ontluiken worden
beschermd.

® Ineen deel werd nieuw gras gezaaid en dit
moet aanvankelijk nog worden beschermd.
De ondergrond is nog niet stevig genoeg en
er moet zich eerst een sterke grasnerf vor-
men.

Leg de magneetband op een afstand van een
paar centimeter rond de betreffende zone resp.
het object. Kort de magneetband indien nodig in
(minimale lengte 50 cm). Opdat een samenhan-
gende grens van meerdere magneetbandele-
menten zeker wordt herkend, mag de maximale
afstand tussen de betreffende uiteinden van 8 cm
niet worden overschreden (afbeelding 5). Zorg
ervoor dat de buitengrens van het maaibereik
door een optische resp. fysieke afscheiding is
vastgelegd. Fixeer de magneetband met bevesti-
gingshaken in de grond op een maximale afstand
van1m.

Houd een afstand van minstens 80 cm tot de
leikabel aan en ook tussen twee onafhankelijke
begrenzingsgebieden, opdat de maairobot prob-
leemloos daardoorheen kan rijden (afbeelding 6).
Vermijd het leggen van de magneetband op hel-
lingen, aangezien de maairobot hier over het be-
grenzingsbereik heen kan glijden en zo de grens
niet wordt herkend.

De magneetband kan net zoals de leikabel zowel
op de grond als ca. 5 cm diep in de grond worden
geinstalleerd. Let erop dat de magneetband niet
te diep in de grond wordt gelegd, aangezien an-
ders een betrouwbare herkenning door de maai-
robot niet meer kan worden gegarandeerd.

-20-
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3. Foutopsporing

Fout

Mogelijke oorzaak

Verhelpen

Maairobot herkent -
de magneetband
niet en rijdt erover- | -
heen.

De magneetband is te diep
in de grond gelegd.

De magneetband functio-
neert niet goed, omdat de

buitentemperatuur te hoog is.

Leg de magneetband op de grond of ca. 5
cm in de grond.

Wacht tot de temperatuur is gedaald. Ver-
mijd de inzet van de maairobot tijdens de

hete uren van de dag.

De maairobot stopt | -
resp. rijdt ongecon-
troleerd in de buurt
van begrenzings-
bereik.

De magneetband is te dicht
bij de leikabel gelegd. De
afstand tussen twee onaf-
hankelijke begrenzingsberei-
ken met magneetband is te
gering.

In de maaizone ontstaan er
op grond van elektrische ka-
bels storingen.

Houd een afstand van minstens 80 cm
tussen de leikabel en de magneetband of
tussen twee begrenzingsbereiken aan.

Vermijd elektrische kabels die in het maai-
gebied lopen. Positioneer het laadstation
aan de rand van de maaizone. Houd een
afstand tot vreemde maaivlakken (bijv.
van buren), waar met een begrenzings-
draad wordt gewerkt.

De maairobot dringt | -
binnen in het be-
grenzingsbereik.

De maairobot glijdt over de
magneetband.

Leg de magneetband niet op hellingen.
Neem de vermelde installatievoorwaarden
in acht.
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1. Volumen de entrega

1. Gancho de amarre
2. Cinta magnética

2. Cinta magnética (fig. 2 - 6)

Los obstaculos que puedan reflejar mal la sefal
de distancia enviada por el robot cortacésped (p.
ej. valla, seto) no son detectados en parte o no
son detectados hasta que es muy tarde. Igual-
mente, los obstaculos con débil contraste 6ptico
con respecto a las superficies de corte pueden
ser detectados con dificultad. Para un cambio

de direccion seguro y sin contacto del robot cor-

tacésped se puede proteger tal area o el objeto

mediante la cinta magnética.

La cinta magnética sirve de limite moévil y tempo-

ral en el area de corte. Los sensores magnéticos

integrados en el robot cortacésped detectan la
cinta magnética y el robot cambia de direccion.

Esto permite aislar areas de jardin a las que no se

haya de llegar, como p. €j.:

* Delimitacion a corto plazo de un area para
una fiesta en el jardin donde temporalmente
no se deba llegar.

® Colocacioén de trampolin o piscina durante los
meses de verano en el area de corte.

® Un arbol recién plantado es muy delicado y
se ha de proteger inicialmente frente a coli-
siones con el robot cortacésped

e Con caracter estacional se ha de cultivar
un prado de flores que atraiga a insectos. El
robot cortacésped no circulara por esa zona,
la cual habra de protegerse durante su desar-
rollo.

® Enun area se planta césped nuevo y este
también ha de protegerse desde el principio.
El suelo aun no se ha consolidado y primero
ha de formarse una sélida capa de césped.

Colocar la cinta magnética a una distancia de po-
cos centimetros al objeto u area correspondiente.
Acortar la cinta magnética segun sea necesario
(longitud minima 50 cm). Para detectar de mane-
ra segura un limite continuo a base de varios ele-
mentos de cinta magnética, la distancia maxima
entre los extremos respectivos no habra de supe-
rar los 8 cm (fig. 5). Es preciso asegurarse de que
el limite exterior del area de corte quede definido
mediante una separacion optica y/o fisica. Fijar

la cinta magnética con piquetas al suelo con una
distancia maxima de 1 m.

Mantener una distancia de al menos 80 cm al
cable guia, asi como entre dos areas delimitadas
independientes para que el robot cortacésped
pueda pasar sin problemas. (Fig. 6).

Evitar colocar la cinta magnética en pendientes,
ya que el robot cortacésped puede patinar y salir-
se del area delimitada, no detectandose el limite.
La cinta magnética, al igual que el cable guia, se
puede colocar tanto sobre el suelo como en el su-
elo con una profundidad de aprox. 5 cm. Prestar
atencion a que la cinta magnética no se coloque
a demasiada profundidad en el suelo, ya que de
lo contrario no podra garantizarse una deteccion
fiable por parte del robot cortacésped.

-22 -
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3. Localizacion de averias

Fallo

Posibles causas

Solucion

El robot cortacés-
ped no detecta la
cinta magnéticay la
supera pasando por
encima.

La cinta magnética se ha
colocado a demasiada pro-
fundidad.

La cinta magnética no funci-
ona correctamente porque
la temperatura exterior es
demasiado alta.

Colocar la cinta magnética sobre el suelo
o en el suelo a una profundidad de aprox.
5cm.

Esperar a que la bateria se haya enfriado.
Evitar operar el robot cortacésped durante
las horas calurosas del dia.

El robot cortacés-
ped se detiene o se
desplaza de mane-
ra descontrolada en
las inmediaciones
de areas delimita-
das.

La cinta magnética se ha
colocado demasiado cerca
del cable guia. La distancia
entre dos areas delimitadas
independientes con la cinta
magnética es demasiado
reducida.

En el area de corte se produ-
cen interferencias por cables
eléctricos.

Observar una distancia de al menos 80
cm entre el cable guia y la cinta magnéti-
ca o entre dos areas delimitadas.

Evitar cables eléctricos que pasen por

el area de corte. Colocar la estacion de
carga en el borde del area de corte. Man-
tener una distancia a superficies de corte
ajenas (p. €j. vecinos), para las que se
utilice un alambre delimitador.

El robot cortacés-
ped penetra en el
area delimitada.

El robot cortacésped patina
sobre la cinta magnética.

Evitar colocar la cinta magnética en pen-
dientes.

Prestar atencioén a las condiciones de ins-
talacién indicadas.
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1. Toimituksen laajuus

1. Kiinnityskoukku
2. Magneettinauha

2. Magneettinauha (kuvat 2 - 6)

Esteet, joista ruohonleikkuurobotin lahettdmé
etaisyyssignaali heijastuu huonosti (esim. aita,
pensasaita), havaitaan osin ei lainkaan tai vain
hyvin myéhéan. Esteet, jotka optisesti erottuvat
vain heikosti leikkuualueista, voidaan samoin
havaita vain vaivoin. Jotta ruohonleikkuurobotti
muuttaa suuntaansa koskettamatta ja turvallisesti,
nama alueet tai esineet voidaan suojata magneet-
tinauhalla.

Magneettinauhaa kaytetédan leikkuualueesi siir-
rettavana ja valiaikaisena rajana. Ruohonleikku-
urobottiin asennetut magneetinilmaisimet havaits-
evat magneettinauhan ja kdantavéat suunnan sen
rajalla. Taten voidaan erottaa sellaiset puutarhan
alueet pois, joille laitteen ei tule menn4, kuten
esim.:

e Lyhytaikainen jonkin puutarhan alueen rajoit-
taminen puutarhajuhlia varten, jolloin sita ei
véliaikaisesti leikata.

Trampoliinin tai uima-altaan asettaminen ke-
sékuukausiksi leikkuualueelle.

Vasta istutettu puu on vield hyvin arka ja sita
taytyy suojata ruohonleikkuurobotin tdrméayk-
silté alkuaikoina.

Vuodenajan mukaan puutarhaan halutaan
saada kukkaniitty, joka houkuttelee hyontei-
sid. Talle alueelle ruohonleikkuurobotti ei saa
ajaa, vaan se on suojattava jo valmisteluvai-
heessa.

Jollekin alueelle on kylvetty uusi nurmikko, ja
sité taytyy alussa viela varoa. Maapera ei ole
viela kiinteytynyt ja sille halutaan ensin kehit-
ta& voimakas ruohoturve.

FIN

Veda magneettinauha muutaman senttimetrin
paahéan kyseisista alueista tai esineista. Lyhenna
magneettinauhaa tarpeen mukaan (vahimmaispi-
tuus 50 cm). Jotta useammasta magneettinauhan
osasta koostuva yhtendinen raja tunnistetaan
varmasti, tulee osien paiden suurin valimatka olla
enintdan 8 cm (kuva 5). Varmista, etté leikkuua-
lueen ulkoraja on maaritetty optisella tai fyysisella
erottelulla. Kiinnitd magneettinauha kiinnityskou-
kuilla maahan, koukkujen valimatka toisistaan
enintddn 1 m.

Sailyta vahintaan 80 cm valimatka johdatuslan-
kaan seka kahden toisistaan riippumattoman ra-
joitusalueen valilla, jotta ruohonleikkuurobotti voi
kulkea ongelmitta niiden valista. (kuva 6).

Valta laittamasta magneettinauhaa kalteville
pinnoille, koska siina ruohonleikkuurobotti voi
luiskahtaa rajoitetun alueen yli eiké rajaa taten
havaita.

Magneettinauha voidaan asentaa johdatuslangan
tavoin joko maan pinnalle tai maan sisdan n.5 cm
syvyyteen. Huolehdi siita, ettei magneettinauhaa
vedetd liian syvélle maahan, koska muuten ei
voida taata, ettad ruohonleikkuurobotti tunnistaa
sen varmasti.

-24-
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3. Vianhaku

FIN

Héirio

Mahdollinen syy

Poisto

Ruohonleikkuuro-
botti ei tunnista
magneettinauhaa ja
kulkee sen yli.

Magneettinauha on liian sy-
vélla maassa.
Magneettinauha ei toimi oik-
ein, koska ulkolampétila on
liian korkea.

Sijoita magneettinauha maan pinnalle tai
n.5 cm maan sisédan.

Odota, kunnes lampétila on laskenut.
VAalta ruohonleikkuurobotin kayttéa paivan
kuumina tunteina.

Ruohonleikkuuro-
botti pysahtyy tai

ajaa hallitsematta
rajoitusalueen la-
helle.

Magneettinauha on vedetty
liian lahelle johdatuslankaa.
Kahden riippumattoman
magneettinauhalla rajoite-
tun alueen etéisyys on liian
vahainen.

Leikkuualueella esiintyy héi-
riéitd sdhkdjohtojen vuoksi.

Séilyta vahintdan 80 cm:n véalimatka
johdatus-langan ja magneetti-nauhan tai
kahden rajoitetun alueen valilla.

Valta leikkuualueella kulkevia sahkdjoh-
toja. Sijoita latausasema leikkuualueen
reunalle. Sailytéa riittdva valimatka vieraisi-
in leikkuualueisiin (esim. naapuriin), joissa
kaytetaan rajalankaa.

Ruohonleikkuuro-
botti menee rajoi-
tetulle alueelle.

Ruohonleikkuurobotti luistaa
magneettinauhan ylitse.

Valtéa magneettinauhan asentamista rint-
eisiin.
Huomioi annetut asennusedellytykset.
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SLO

1. Obseg dobave

1. Pritrdilni kavelj
2. Magnetni trak

2. Magnetni trak (slika 2 - 6)

Ovire, ki signal razdalje iz robotske kosilnice od-
bijajo slabo (npr. ograja, Ziva meja), deloma niso
zaznane 0z. so zaznane zelo pozno. Tudi ovire

s slabim opti¢nim kontrastom glede na povrsSine

za koSenje so lahko prav tako slabo zaznane. Za

brezsti¢no in varno spremembo smeri robotske
kosilnice je mogoce to obmocje ali predmet
zascitit z magnetnim trakom.

Magnetni trak je namenjen kot mobilna in

zacCasha meja za vase obmocje kosenja. V robot-

ski kosilnici vgrajeni magnetni senzorji zaznajo
magnetni trak in na tej meji povzroéijo obrat. Na ta
nacin je mogoce razmejiti vrtna obmocja, kamor
se robotska kosilnica naj ne bi premikala, npr.:

e Kratkoro¢ne razmejitve obmoéja na vrtu za
vrtno zabavo, kamor se robotska kosilnica
zacasno naj ne premika.

® Postavitev trampolina ali bazena v poletnih
meseci na obmocju koSenja.

* Na novo posajeno drevo je Se zelo obéutljivo
in ga je treba na zacetku za&¢iti pred trki ro-
botske kosilnice.

® Sezonsko je treba na vrtu ustvariti cvetlicno
trato, ki privablja insekte. Na to obmocje se
robotska kosilnica ne sme premikati in ga je
treba zascitit Ze takoj na zacetku.

® V obmodju je bila posejana nova trava in jo
je treba na zacetku Se za&¢ititi. Podlaga Se ni
utrjena in se mora najprej razviti moc¢na rusa.

Magnetni trak polozite na razdalji le nekaj cen-
timetrov do ustreznega obmocja oz. predmeta.
Po potrebi skrajSajte magnetni trak (najmanj$a
dolzina 50 cm). Da je mogoce varno zaznati po-
vezano mejo iz ve¢ elementov magnetnih trakov,
ni dovoljeno preseci najvecje razdalje 8 cm med
ustreznimi konci (slika 5). Zagotovite, da je zu-
nanja meja obmocja koSenja dolo¢ena z opti¢no
oz. fizi€no razmejitvijo. Magnetni trak s pritrdilnimi
vijaki pritrdite v tla na najvecji razdalji 1 m.
Ohranjajte razdaljo najm. 80 cm do vodilne

Zice in med dvema neodvisnima omejitvenima
obmocéjema, da se lahko robotska kosilnica ne-
moteno premika. (Slika 6).

Preprecite polaganje magnetnega traku na nak-
lonih, saj lahko tukaj robotska kosilnica zdrsne
prek omejitvenega obmocja in zaradi tega meja
ni zaznana.

Magnetni pas je mogoce enako kot vodilno Zico
namestiti tako na tla kot v tla na globini pribl. 5
cm. Pazite, da magnetnega pasu ne polozite
pregloboko v tla, saj v nasprotnem primeru ne bo
vec zagotovljeno zanesljivo zaznavanje s strani
robotske kosilnice.

-26 -
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3. Vzrok napake

SLO

Napaka

Mozni vzroki

Odpravljanje

Magnetni robot ne
zazna magnetnega
traku in se odpelje
mimo njega.

Magnetni trak je polozen pre-
globoko v tla.

Magnetni trak ne deluje pra-
vilno, ker je zunanja tempe-
ratura previsoka.

Magnetni trak polozite na tla ali pribl. 5 cm
v tla.

Pocakajte, da se temperatura zniza.
Prepredite delovanje robotske kosilnice
med vro¢imi urami dneva.

Robotska kosilnica
se zaustavi 0z. se
nenadzorovano po-
mika v blizini omejit-
venega obmocdja.

Magnetni trak je polozen
preblizu vodilni Zici. Razdalja
med dvema neodvisnima
omejenima obmocjema z
magnetnim trakom je preniz-
ka.

V obmocju koSenja zaradi
elektriénih kablov prihaja do
moten;.

Ohranjate razdaljo najm 80 cm med vo-
dilno zico in magnetnim trakom ali med
dvema omejenima obmocjema.

Preprecite, da bi elektri¢ni kabel potekal
po obmodju za koSenje. Polnilno postajo
namestite na rob obmocja za kosenje.
Ohranjajte razdaljo do tujih povrsin za
koSenje (npr. sosedovih), ki so upravljane
z omejitveno zico.

Robotska kosilnica
vdre v omejeno
obmocgje.

Robotska kosilnica zdrsne
prek magnetnega traku.

Preprecite, da bi bil magnetni trak polozen
na naklonih.
Pazite na navedene pogoje namestitve.

Anl_Magnetband_SPK13.indb 27

-27 -

12.06.2024 07:59:16




1. A szdllitas terjedelme

1. Rogzité kampo
2. Magnesszalag

2. Magnesszalag (képek 2 - 6)

Akadalyok, amelyek a robotflinyiré altal ki-

bocsatott tavolsagi jelet rosszul verik vissza

(mint példaul kerités, sdvény) azok részben vagy

nem lesznek felismerve vagy csak tul késén. A

nyirandé felllethez gyenge optikai kontrasztal

rendelkezd akadalyokat ugyszintén nehezen lehet

felismerni. A robotflinyiré érintkezésmentes és

biztos iranyvaltoztatdsahoz ez a részleg vagy a

targy egy magnesszalaggal védhetd.

A magnesszalag mobilis és ideiglenes ha-

tarként szolgal a nyirando részlegen belil. A

robotflinyiroban beszerelt magnesérzékelék

felismerik a magnesszalagot és elfordulnak annak

a hataran. Azaltal ki lehet hatarolni olyan kerti

részlegeket, amelyekhez nem kellene odahajtani,

mint példaul:

® akerten bellli részleg révididejl elhatarolasa
egy grill parti szamara, amelyhez ideiglene-
sen nem kellene odahajtani.

® egy trampolinnak vagy egy uszomedencének
a nyirando fellletben valé felallitasa a nyari
hénapok ideje alatt.

® egy Ujjonan Ultetett fa még nagyon érzéke-
ny és az els6 idében védve kell lennie a
robotflnyiréval valo 6sszelitk6zés eldl.

® szezonalisan egy viragmezét akar alapitani
a kertben, amely oda csalogatja a bog-
arakat. ebbe a részlegbe nem kellen a
robotfiinyironak behajtania és mar a létreho-
zasanal védve kell lennie.

® egy részlegben Uj fi lesz bevetve és ezt még
elejében védeni kell. nincs még megerdsitve
az altalaj és el6szor egy erds zart flfellletnek
kell kiképzédnie.

A magnesszalagot egy par centiméter tavolsag-
ban fektetni le a megfelel6 részleghez ill. targy-
hoz. Sziikség szerint megrdviditeni a magness-
zalagot ( minimalis hossza 50 cm). Ahhoz, hogy
biztosan fel legyen ismerve egy tébb magness-
zalagbdl allé 6sszefliggd hatar, az egyes végek
kozotti maximalis tavolsagnak nem kellene tullép-
nie a 8 cm-t (kép 5). Biztositsa, hogy a nyirando
felllet kiils6 hatara egy optikai ill. fizikai elvalasz-
tas altal legyen meghatarozva. Egy maximalisan
1 m-es tavolsagban régziteni a féldén a rogzitd
kampdkkal a magnesszalagot.

Legalabb egy 80 cm-es tavolsagot tartani a
vezetdkabelhez valamint két fliggetlen hatarold
részleghez azért, hogy probléma nélkiil at tudjon
hajtani a robotflinyird. (kép 6).

Kertlje el a magnesszalagnak az emelkedékon
levé lefektetését, mivel itt a robotflnyiré a hata-
rol6 részlegen kivilre csuszhat és igy nem lesz
felismerve a hatar.

A magensszalagot ugyanugy mint a vezetdkabelt
ugy a talajon mint ahogyan a talajban is, kb. 5 cm
mélyen le lehet telepiteni. Ugyeljen arra, hogy a
magnesszalag ne legyen tul mélyen a talajban
lefektetve, mert killdnben nem lehet biztositva a
robotflnyiré alatali biztos felismerés.

-28 -
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3. Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

Nem ismeri fel

a robotflinyir6 a
magnesszalagot és
athajt rajta.

Tul mélyen van a foldben
lefektetve a magnesszalag.
Nem mlkédik helyesen a
magnesszalag, mert tul ma-
gas a kinti hé6mérséklet.

A magnesszalagot a talajra fektetni vagy
kb. 5 cm-re a féldbe.

Varja meg amig lehllt a hémérsékelt. Ke-
rilje el a robotflinyiré izemeltetését a nap
forré orai alatt.

A hatérol6 részleg
kdzelében megall ill.
kontroll nélkul hajt a
robotflinyiro.

Tul kdzel van lefektetve a
vezetdkabelhez a magness-
zalag. Tul kicsi a tavolsag két
magnesszalaggal hatarolt
egymastol fliggetlen hatarolo
részleg kozott.

A nyirandoé részlegen bellili
elektromos kabelek altal za-
varokra kerul sor.

Tartson be legalabb egy 80 cm-es ta-
volségot a vezetékabel és a magnessza-
lag, vagy két hatarolé részleg kdzott.

Kerljon el olyan elektromos kabeleket
amelyek a nyirando részlegben vannak
vezetve. A téltéallomast a nyirandé rész-
leg szélére helyezni el. Tartson tavolsagot
olyan idegen nyirandd feluletekhez (mint
példaul szomszédok), amelyek egy hata-
rol6 drottal vannak izemeltetve.

Behatol a
robotflinyiré a hata-
rolo részlegbe

A magnesszalagon tulcsus-
zik a robotflnyiré.

Kerllje el a magnesszalagoknak a mer-
deksegekre torténd lefektetéset.
Ugyeljen a megadott telepitési feltételek-
re.
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1. Continutul livrarii

1. Carlige de fixare
2. Banda magnetica

2. Banda magnetica (Fig. 2 - 6)

Obstacolele care pot reflecta slab semnalul de

distanta emis de robotul de tuns iarba (de exem-

plu, gard, tufis) uneori nu sunt detectate sau sunt
recunoscute doar foarte tarziu. Obstacolele cu

un contrast optic slab fata de suprafetele de tuns

pot fi, de asemenea, identificate cu greu. Pentru

o schimbare lipsita de contact si sigura a directiei

robotului de tuns iarba, aceasta zona sau obiectul

pot fi protejate cu banda magnetica.

Banda magnetica are rol de limita mobila si

temporara in zona dumneavoastra de tuns. Sen-

zorii magnetici integrati in robotul de tuns iarba
recunosc banda magnetica si fac ca acesta sa se
intoarca la aceasta limita. Astfel pot fi delimitate
zone din gradina, care nu trebuie accesate, ca de
exemplu:

e Delimitarea pe termen scurt, pentru o petre-
cere, a unei zone din gradina, care, temporar,
nu trebuie accesata.

® Instalarea unei trambuline sau a unei piscine
n zona de tuns, pe parcursul lunilor de vara.

® Un copac nou plantat este inca foarte sensibil
si la inceput trebuie protejat de impacturile cu
robotul de tuns iarba.

¢ nmod sezonier, in gradina trebuie sa
creasca o pajiste de flori, care sa atraga in-
sectele. Aceasta zona nu trebuie accesata de
robotul de tuns iarba si trebuie protejata inca
de la formare.

o intr-o zona se seamana gazon nou, iar acesta
trebuie inca protejat la inceput. Substratul
inca nu este fixat si trebuie sa se formeze
ntai un gazon puternic.

-30-
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Dispuneti banda magnetica la distanta de cativa
centimetri fata de respectiva zona sau respecti-
vul obiect. Scurtati banda magnetica in functie
de necesitati (lungime minima 50 cm). Pentru

ca o limita conexa, formata din mai multe ele-
mente de banda magnetica, sa fie recunoscuta
n siguranta, distanta maxima intre respectivele
capete nu trebuie sa depaseasca 8 cm (Fig. 5).
Asigurati-va ca limita exterioara a zonei de tuns
sa fie definita printr-o delimitare optica, respectiv
fizica. Fixati banda magnetica cu carlige de fixare
in pamant, la o distantd maxima de 1 m.

Pastrati o distanta de cel putin 80 cm fata de
cablul de ghidaj, precum si intre doua zone de
delimitare independente, astfel incat robotul de
tuns iarba sa se poata deplasa fara probleme
printre ele. (Fig. 6).

Evitati amplasarea benzii magnetice pe pante,
deoarece robotul de tuns iarba poate aluneca
dincolo de zona de delimitare si astfel nu va fi
recunoscuta limita.

Precum cablul de ghidaj, banda magnetica poate
fi, de asemenea, instalata atat pe sol, cat si in
pamant, la o adancime de cca. 5 cm. Asigurati-va
ca banda magnetica sa nu fie amplasata prea
adanc in pamant, fiindca, in caz contrar, nu mai
poate fi garantata recunoasterea fiabila de catre
robotul de tuns iarba.
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3. Cautare erori

Eroare

Posibila cauza

indepartare

Robotul de tuns
iarba nu recunoaste
banda magnetica si
trece peste ea.

Banda magnetica este
amplasata prea adanc in
pamant.

Banda magnetica nu
functioneaza corect, fiindca
temperatura exterioara este
prea mare.

Dispuneti banda magnetica pe sol sau la
cca.5 cmin pamant.

Asteptati pana cand temperatura s-a racit.
Evitati sa folositi robotul de tuns iarba in
timpul intervalelor fierbinti ale zilei.

Robotul de tuns
iarba se opreste sau
se misca necont-
rolat in apropierea
zonei de delimitare.

Banda magnetica este
amplasata prea aproape de
cablul de ghidaj. Distanta
intre doua zone independen-
te de delimitare cu banda
magnetica este prea mica.

in zona de tuns apar
defectiuni din cauza cabluri-
lor electrice.

Pastrati o distanta de cel putin 80 cm intre
cablul de ghidaj si banda magnetica sau
intre doua zone de delimitare.

Evitati cablurile electrice care trec

prin zona de tuns. Pozitionati statia de
incarcare la marginea zonei de tuns.
Mentineti o distanta fata de suprafetele
de tuns straine (de exemplu, vecini), care
sunt operate cu un fir de delimitare.

Robotul de tuns iar-
ba patrunde in zona
de delimitare.

Robotul de tuns iarba
aluneca peste banda
magnetica.

Evitati amplasarea benzii magnetice pe
rampe.

Acordati atentie conditiilor de instalare
specificate.
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1. Mepilexopevo cuokevaciag

1.

[avtlog otepewong

2. Mayvntn tawia

2. Mayvntikn tawvia (€. 2 - 6)

Epmnodia mou avtavakAouv oxt KaAd To

OTHa ardoTAoN TIOU GTEAVEL 1] POUTIOTIKT)
XAOOKOTITIKT) pnxavr (T.x. pdaxtng, mpactd)
Sev avayvwpidovTtat KaAd 1} Hovo oAU apyd.
Eunodia pe adUvapn ortikn Sidkplon améd
empaveleg yKalov Pmopel evOEXOUEVWG
emiong va avayvwplofouv ToAU duckoAa. lNa
aodaAn kat avémnagn aAiayr katevbuvong g
POWMTIOTIKTG XAOOKOTITIKY|G UNXAVNG UTtopei va
TIPOOTATEUTEL 1 TIEPLOXT) AUTNA 1} TO AVTIKEIUEVO
JE TN HayVNTIKA Tawia.

H payvntikn tawia eEurnnpetei oav kivntd Kat
Tpoowpvé 6plo Tou Tediov KOTmG TOU YKalov.
O1 payvntikoi aloOntripeg mou dlabetel n
POWMTIOTIKT) XAOOKOTITIKT| INYavr) avayvwpifouv
TNV PayvnTikn Tawvia kat aAAalouv katevbuvon
otav ¢ptacouv ekel. 'ETol urnopeite va egaipéote
OTMEia TOU KNTIOU OTIOU SEV TIPETIEL VA TIAEL T
POWMTIOTIKT) XAOOKOTITIKY| PNYavn Omwg T.x.:

Mpoowpivr) e€aipeon evog Tiediov Tou
KTATIOU Yla TIAPTU, OTIoU deV TIPETEL Va

TIAEL N POMTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] UNXaVvY) yla
mpoowpvé SldoTtnua.

TomoBetnon TpaproAivou 1 Tiieivag ya to
S1A0TNA TOU KAAOKALPLOU.

‘Eva kawvoupylo SEVTPO TIou gival akoun
TIOAU guaiocONTO Kal TIPETEL va TipooTateudei
aro GUYKPOUOELG HE TNV POUTIOTIKT)
XAOOKOTITIKT) UNXavVT] Yla €Va OPLOPEVO
dlaotnpua.

Emoxiakr) ottopd yia AouAoudia rtou Tpafouv
€VTOoTia. AUTH N TIEPLOXT] VA UNV KOUPEUTEL
Qro TNV POUTIOTIKT) XAOOKOTITIKY] UNYavn Kat
TIPETIEL VA TIPOOTATEVTEL 1dN artd Tnv apxn.
21opd yla Kavoupylo ykadov oe Eva

HEPOG TOU KNTIOU TIOU OTNV apxT) TIPETIEL VA
mnpooTtateuTel. To £€6adog dev gival akopun
0TaBOEPO KAl TIPETIEL TIPWTA VA OXNUATIOTEL
duvato ykalov.

Na tomoBeTeite TN payvnTikn Tawvia oe
anoéoTaon Alyov EKATOOTWYV ATt TNV OXETIKT
TIEPLOYT) 1) ATO TO avTikeipevo. Kowte tnv
HayVNTIKN Tavia avaAoya Je TO JKog TIou
Xpelaleote (eAdxloTo prjkog 50 cm). Ma va
avayvwploTel pe aodaAela €va ouvexEg 6plo
arno TePLOCOTEPA HAYVNTIKA OTOIKEID, VA UNV
yiveTal unépaon g HEYLOTNG arndoTaonsg

TwV 8 cm PETAEY TWV EKACTOTE AKPWYV (EIK. 5).
21YOUPEUTEITE TIWG TO EEWTEPIKO OPLO TOU TIESIOU
KOTING TOU YKaZOV TIpoodlopileTal ard OTITIKO 1)
PUOIKO SLaXWPLOHO. ZTEPEWOTE TN HAYVNTIKY
Tawia pe yavifakla otepeéwong oto £€8adog oe
ué€ylotn ardéotacn 1 m.

Na tnpeite anootaon TovAdyiotov 80 cm Tipog
TO KaBOSNYNTIKS KAAWSI0 KaBwG Kal PeTa&y dvo
avegapTnTwy TEdiwV, WOTE va PTopei va mepva
AVETA N POUTIOTIKY) XAOOKOTITIKY] UNnXavr). (EIK. 6).
Na arnodevyeTe TNV TOMOOETNON TNG HAYVNTIKNG
Tawiag oe avndopeg SLOTL E6W UTOpPEi N
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKN] UNXAVT va YALOTPr|oEL
€Ew amno To oploBeTnUEVO TIESIO Kal va pnv
avayvwploTei To 6plo.

H payvntikr) Tawvia prnopei 6nwg kat To
KaBodnynTkd KaAwdlo va TorobeTnOei eMAvw
oTo £€6adog 1 pEoa oTo £€5adog Tep. o A0S
5 cn. Mpoo€gTe va unv TornobetnOei n payvnTikn
Tawia o Babid oto £dadog S1oTL Sev Ba gival
EYYUNUEVN 1) CWOTT AVAYVWAELOT) TNG aro TN
POUTTOTIKY] XAOOKOTITIKT] UNXAVT.
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3. Avalntng ocpaipatwy

avayvwpilel ™
HayvnTIkn tawia

- H payvntikn Tawia dev
Aettoupyei cwoTd AdOyw

ZPpaipa Evéexopevn attia Amokataotacn

H popmoTikn - H payvntikn tawia €xel - TomoBeTOTE TN HAYVNTIKY TAVia 0TO
XAOOKOTITIKT) ToToBeTNOei TTOAV Babld oto €dadog 1y mep. 5 cm péoa oto £6adog.
pnxavr) dev £6a¢0g.

MNepiuévete va kpuwoel n Beppokpaaia.
Anodevyete TN Aettoupyia NG

XAOOKOTITIKN
MNxavr) otapatdet

elval oAU KovTd oTo
KaBodnynTiké KaAwdlo.

Kat epvaet amnod NG VYNANG eEWTEPLKNG POUTIOTIKTG XAOOKOTITIKAG UNXAVAG TI
mavw tG. Beppokpaaiag. TIOAU BePPES WPEG TNG NUEPAS.
H popmoTikn - H payvntikn tawia Na tpeite pia andéotaon Touldxlotov 80

cm PeTA&L Tou kKaBodnynTikoU KaAwdiou
KaL TNG HayvnTikng tawviag 1y peta&u dvo

N poxwpdAeL H andotaon peta&l dvo vnoidwv oplobBETnong.
aveEEAeyKTa avegApTNTWV VNoidwv
KOVTd OTIq Vnoideq 0pLOBETNONG HE LaYVNTIKN
oploBETong. Tawia eivat oAU pikpn.
- 370 Tedio KoTmg Tov yKadov Na arnogpevyete Ta NAEKTPIKA KAOAWSIA
Snuoupyouvtal BAABE] OTNV TEPLOXT) KOTIG TOU YKALOV.
AOYW TWV NAEKTPIKWV ToroBetroTe TOV OTABUO POPTIONG
KOAWSIwWV. atnv akpn Tng eMpAVELAg KOTING TOU
ykadov. Na tnpeite anootaon ano
E€veg emudaveleg (T1.X. YEITOVEG) TTOU
AELTOUPYOUV [LE CUPA OPLOBETNONG.
H poproTikn - H poprmoTikr) XAOOKOTITIKN Na arodevyete TNV TOTIOOETNON TNG
XAOOKOTTTIKT) pnxavr) YAlotpdel mdvw otn HayVNTIKNG Tawviag o€ avndopes.
Hnxavr) elcEpxeTal HayvnTikn tawia. Na pooéxete Toug avapepdUeVous
otn vnoida 0pOUG TOTIOBETNONG.
oploBETNOoNG.
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1. Material a fornecer

1. Gancho de fixagdo
2. Fita magnética

2. Fita magnética (figuras 2 - 6)

Os obstaculos, que conseguem refletir mal o si-

nal de distancia emitido pelo robd corta-relvas (p.

ex. cerca, sebe), ndo sao detetados em parte ou

apenas sao detetados muito tarde. Os obstaculos

com fraco contraste 6tico em relagéo as areas de

corte de relva sao igualmente dificeis de detetar.

Para uma alteracao segura e sem contacto do

sentido do robd corta-relvas, esta area ou o obje-

to pode ser protegido com uma fita magnética.

A fita magnética serve de limite mével e tem-

porario na sua area de corte. Os sensores mag-

néticos montados no robd corta-relvas detetam

a fita magnética e este vira no seu limite. Assim

podem ser excluidas as areas do jardim com a

quais nao deve haver contacto, como p. ex.:

¢ Delimitagéo a curto prazo de uma area no
jardim com a qual ndo deve haver contacto
temporariamente, para uma festa no jardim.

¢ Instalacdo de um trampolim ou piscina duran-
te os meses de verao na area de corte.

® Uma arvore recém-plantada ainda esta muito
sensivel e deve ser protegida contra as co-
lisbes com o robd corta-relvas nos primeiros
tempos.

® Um campo de flores, que atrai os insetos,
deve crescer sazonalmente no jardim. Esta
area nao deve ser transitada pelo rob6 corta-
relvas e tem de ser protegida logo ao ser
criada.

® Numa area é semeada uma nova relva que
ainda deve ser protegida inicialmente. A base
ainda nao esta fixa e deve formar-se um cés-
pede forte.

Disponha a fita magnética a uma distancia de
poucos centimetros da respetiva area ou objeto.
Encurte a fita magnética conforme necessario
(comprimento minimo de 50 cm). Para ser de-
tetado de forma segura um limite consistente de
varios segmentos de fita magnética, a distancia
maxima entre as respetivas extremidades nao
devia exceder os 8 cm (figura 5). Certifique-se

de que o limite externo da area de corte esta
definido por uma separagao édtica ou fisica. Fixe a
fita magnética no chao com ganchos de fixagéo a
uma distancia maxima de 1 m.

Mantenha uma distancia de pelo menos 80 cm
em relagdo ao cabo-guia e entre duas areas

de delimitagédo independentes para que o robd
corta-relvas possa deslocar-se pelo meio sem
problemas. (Figura 6).

Evite dispor a fita magnética em inclinagdes, pois
aqui o robd corta-relvas pode escorregar para
além da area de delimitagdo sem assim detetar
o limite.

Tal como o cabo-guia, a fita magnética pode ser
instalada tanto sobre, como dentro do chao a
uma profundidade de aprox. 5 cm. Assegure-se
de que a fita magnética ndo é disposta no chao
a demasiada profundidade, pois caso contrario

a detecdo fiavel pelo robd corta-relvas deixa de
poder ser garantida.
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3. Localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Eliminacéao

O robb corta-relvas
nao deteta a fita
magnética e desl-
oca-se para além
dela.

A fita magnética esta dis-
posta no chédo a demasiada
profundidade.

A fita magnética nao funci-
ona corretamente, porque a
temperatura exterior € muito
alta.

Disponha a fita magnética sobre o chao
ou dentro do cha@o a uma profundidade de
aprox.5cm.

Aguarde até a temperatura arrefecer. Evi-
te o funcionamento do rob6 corta-relvas
durante as horas quentes do dia.

O robé corta-relvas
para ou desloca-se
de forma descontro-
lada perto da area
de delimitacéo.

A fita magnética esta dispos-
ta demasiado perto do cabo-
guia. E demasiado pequena
a distancia entre duas areas
de delimitagéo independen-
tes com fita magnética.

Na area de corte ocorrem
avarias devido aos cabos
elétricos.

Mantenha uma distancia de pelo menos
80 cm entre o cabo-guia e a fita magnéti-
ca ou entre duas areas de delimitagéo.

Evite os cabos elétricos que passam na
area de corte. Posicione a estacao de car-
ga no rebordo da area de corte. Mantenha
a distancia em relacéo a areas de corte
de relva externas (p. ex. vizinhos) que se-
jam operadas com um fio de delimitacao.

O rob6 corta-relvas
entra na area de
delimitagéo.

O robé corta-relvas escorre-
ga sobre a fita magnética.

Evite dispor a fita magnética em incli-
nacoes.

Respeite as condig¢des de instalacao indi-
cadas.
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HR/BIH

1. Opseg isporuke

1. Priévrsna kuka
2. Magnetna traka

2. Magnetna traka (slika 2 - 6)

Prepreke koje slabo odrazavaju signal udaljenosti
koji Salje robotska kosilica (npr. ograda, Zivica)
ponekad se ne otkriju ili se otkriju vrlo kasno.
Prepreke sa slabim vizualnim kontrastom u odno-
su na podrucje kosenja takoder mogu biti tesko
vidljive. Ovo podrugje ili objekt moze se zastititi
magnetnom trakom za beskontaktnu i sigurnu
promjenu smijera robotske kosilice.

Magnetna traka sluzi kao mobilna i privremena

granica u vaSem podrucju kosenja. Magnetni

senzori ugradeni u robotsku kosilicu prepoznaju
magnetnu traku i okre¢u se na njenoj granici. To
omogucuje isklju€ivanje dijelova vrta kojima se ne
smije pristupati, kao $to su:

e kratkotrajno ograni¢enje prostora u vrtu za
vrtnu zabavu, kojemu se ne smije pristupati
privremeno.

® Postavljanje trampolina ili bazena na podrucju
koSenja tijekom ljetnih mjeseci.

* Tek posadeno stablo jos je uvijek vrlo osjetl-
jivo i u pocetku ga treba zastititi od sudara s
robotskom kosilicom.

® Sezonski treba u vrtu napraviti cvjetnu livadu
koja privlaéi insekte. Robotska kosilica ne
smije prelaziti preko tog podrucja i treba ga
zastititi u nastajanju.

® Najednom podruéju posijat ée se nova trava
i ona se treba u pocetku zastititi. Podloga jo$
nije uévrséena i prvo se treba razviti snazni
travnati pokrov.

Polozite magnetnu traku nekoliko centimetara

od odgovarajuc¢eg podrucja odnosno predmeta.
Skratite magnetnu traku prema potrebi (minimal-
na duljina 50 cm). Najveéa udaljenost izmedu
doti¢nih krajeva ne smije biti ve¢a od 8 cm (slika
5) kako bi se povezana granica sastavljena od
nekoliko elemenata magnetne trake mogla pouz-
dano prepoznati. Provjerite da je vanjska granica
podrucja koSenja definirana vizualnim odnosno
fizickim odvajanjem. Fiksirajte magnetnu traku s
kukama za pri¢vrééivanje na tlo na udaljenosti od
najvise 1 m.

Drzite razmak od najmanje 80 cm od vodeceg
kabela i izmedu dva neovisna grani¢na podrucja
kako bi robotska kosilica mogla bez problema
proéi. (slika 6).

Izbjegavajte polaganje magnetne trake na nagi-
bima jer robotska kosilica moze skliznuti izvan
grani¢nog podrucja i zato se granica ne prepoz-
naje.

Magnetna traka moze se postaviti na isti nacin
kao i vodeci kabel i na tlo i u tlo na dubini od otpri-
like 5 cm. Pazite da magnetne traka nije poloZena
preduboko u tlo jer se u suprotnom vise ne moze
jaméiti pouzdano prepoznavanje robotske kosi-
lice.
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HR/BIH

3. Trazenje greske

Greska

Moguéi uzrok

Uklanjanje

Robotska kosilica

ne prepoznaje ma-
gnetnu traku i vozi

preko nje dalje.

Magnetna traka je postavlje-
na preduboko u tlo.
Magnetna traka ne funkcio-
nira pravilno, jer je vanjska
temperatura previsoka.

Postavite magnetnu traku na tlo ili otprilike
5cmutlo.

Pri¢ekajte , dok se temperatura nije ohl-
adila. Izbjegavajte rukovanje robotskom
kosilicom tijekom toplijih sati dana.

Robotska kosilica
se zaustavlja ili
nekontrolirano vozi
u blizini podruéja za
ogranicenje.

Magnetna traka je postavlje-
na preblizu vodeceg kabela.
Udaljenost izmedu dva neo-
visna podrucja ograni¢enja
s magnetnom trakom je pre-
mala.

Na podrucdju koSenja postoje
smetnje zbog elektri¢nih ka-
bela.

Drzite razmak od najmanje 80 cm izmedu
vodeceg kabela i magnetne trake ili
izmedu dva podrucja ogranicenja.

Izbjegavajte elektricne kabele koji prolaze
u podrucju koSenja. Postavite postaju za
punjenje na rub podrucja koSenja. Drzite
udaljenost od podru¢ja ko$enja drugih lju-
di (npr. susjeda) kojima se upravlja zicom
za ogranicenje.

Robotska kosilica
ulazi u podrucje
ogranicenja.

Robotska kosilica je skliznula
preko magnetne trake.

Izbjegavajte polaganje magnetne trake na
uspone.

Obratite paznju na navedene uvjete ins-
talacije.
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1. Obim isporuke

1. Kuka za pri¢vrécivanje
2. Magnetna traka

2. Magnetna traka (Slika 2 - 6)

Prepreke koje nisu u stanju da reflektuju signal
udaljenosti koji $alje robotska kosilica (npr. ogra-
da, Ziva ograda) se ponekad ne detektuju ili se
detektuju veoma kasno. Prepreke sa slabim vizu-
elnim kontrastom u odnosu na podrucje kosenja
takode moze biti teSko otkriti. Za beskontaktnu i
sigurnu promenu pravca robotske kosilice, ovo
podrucje ili objekat moze se zastititi magnetnom
trakom.

Magnetna traka sluzi kao mobilna i privremena

granica unutar vase povrsine za kosenje. Magnet-

ni senzori ugradeni u robotsku kosilicu prepozna-
ju magnetnu traku i iskljuéuju se na njenoj granici.

Ovo omogucava da se izuzmu delovi vrta kojima

ne treba prilaziti, kao Sto su:

e Kratkoro¢no ograni¢enje povrsine u vrtu za
vrtnu zabavu kojoj ne treba privremeno prila-
ziti.

® Postavljanje trampolina il bazena na povrsini
za koSenje tokom letnjih meseci.

® Novo zasadeno drvo je i dalje veoma osetljivo
i u pocetku ga treba zastititi od sudara sa ro-
botskom kosilicom.

e U vrtu sezonski treba napraviti cvetnu
povrsinu koja privlaci insekte. Robotska kosili-

ca ne bi trebalo da prelazi ovu oblast i treba je

zastititi ¢im se pojavi.

* Na jednoj povrsini bice zasejana nova trava i
ona ¢e u pocetku biti zastiéena. Podloga jo$
uvek nije konsolidovana i prvo bi trebalo da
se formira gusta travnata povrsina.

Polozite magnetnu traku nekoliko centimeta-

ra dalje od odgovarajuce oblasti ili predmeta.
Skratite magnetnu traku po potrebi (minimalna
duzina 50 cm). Maksimalno rastojanje izmedu
odgovarajucih krajeva ne bi trebalo da prelazi

8 cm (slika 5) tako da se povezana granica
sacinjena od nekoliko elemenata magnetne trake
moze pouzdano detektovati. Uverite se da je
spoljna granica oblasti koSenja definisana vizuel-
nim ili fizickim razdvajanjem. Pri¢vrstite magnetnu
traku na tlo kukama za pri¢vrscivanje na maksi-
malnom rastojanju od 1 m.

Odrzavajte rastojanje od najmanje 80 cm u od-
nosu na zicu za navodenje, kao i izmedu dve
nezavisne ograni¢ene povrsine, kako bi robotska
kosilica mogla da prode bez problema. (slika 6).
Izbegavajte polaganje magnetne trake na na-
gibima, jer robotska kosilica moze da isklizne
preko ograni¢ene povrsine i granica se stoga ne
prepoznaje.

Kao i zica za navodenje, magnetna traka se moze
poloziti na tlo ili u tlo na dubini od oko 5 cm. Uve-
rite se da magnetna traka nije poloZena predu-
boko u zemlju, u suprotnom vi§e ne moze da se
garantuje pouzdano otkrivanje od strane robotske
kosilice.
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3. Resavanje problema

Greska

Moguéi uzrok

Uklanjanje

Robotska kosilica
ne prepoznaje mag-
netnu traku i prelazi
preko nje.

Magnetna traka je polozena
preduboko u zemlju.
Magnetna traka ne radi kako
treba jer je spoljna tempera-
tura previsoka.

PoloZite magnetnu traku na tlo ili priblizno
5cmu tlo.

Sacekajte da se temperatura ohladi. Izbe-
gavajte rad robotske kosilice tokom toplijih
sati dana.

Robotska kosili-
ca se zaustavlja
ili se nekontro-
lisano kre¢e u
blizini ograni¢ene
povrSine.

Magnetna traka je polozena
suviSe blizu zice za
navodenje. Rastojanje
izmedu dve nezavisne oblas-
ti za razgrani¢enje sa mag-
netnom trakom je premalo.
Na povrsini za koSenje pos-
toje smetnje zbog elektri¢nih
kablova.

Drzite rastojanje od najmanje 80 cm
izmedu zice za navodenje i magnetne tra-
ke iliizmedu dve ograni¢ene povrsine.

Izbegavajte elektrine kablove koji su
polozeni na povrsini za koSenje. Postavite
stanicu za punjenje na ivicu povrsine

za ko$enje. DrZite razdaljinu od drugih
povrsina za kosenje (npr. suseda) kojima
se upravlja pomocu zice za ogranic¢enje.

Robotska kosilica
ulazi u ograni¢enu
povrsinu.

Robotska kosilica klizi preko
magnetne trake.

Izbegavajte polaganje magnetne trake na
kosinama.

Obratite paznju na navedene uslove ug-
radnje.
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1. Zakres dostawy

1.

Hak mocujacy

2. Tasma magnetyczna

2. Tasma magnetyczna (rys. 2 - 6)

Przeszkody, ktore tylko stabo odbijaja sygnat
wysytany przez czujniki odlegtosci kosiarki
automatycznej (np. ptot, zywoptot) moga nie
zostac rozpoznane lub zosta¢ wykryte za
pbézno. Réwniez przedmioty o stabym wizual-
nym kontrascie do powierzchni trawnika moga
by¢ trudne do wykrycia przez urzadzenie. Aby
zapewnic bezpieczng zmiane kierunku ruchu
kosiarki bez koniecznosci kontaktu kosiarki z
przedmiotem, nalezy odgrodzié¢ te obszary lub
przedmioty przy uzyciu tasmy magnetyczne;.
Tasma magnetyczna petni funkcje przenosnej,
tymczasowej granicy w danym obszarze ko-
szenia. Czujniki pola magnetycznego kosiarki
automatycznej wykrywaja tasme magnetyczna,
co powoduije, ze kosiarka zmienia kierunek ruchu
po dojechaniu do krawedzi tasmy. W ten sposob
mozna odgrodzi¢ obszary ogrodu, w ktérych kosi-
arka ma nie kosi¢, np.:
® Tymczasowe odgrodzenie czesci ogrodu na
czas przyjecia w ogrodzie, aby w tym czasie
kosiarka nie wjezdzata do tej czesci ogrodu.
® Ustawiona na lato w obszarze koszenia tram-
polina lub basen ogrodowy.
o Swiezo posadzone drzewo jest wrazliwe
na uszkodzenia i na poczatku powinno by¢
chronione przed najechaniem przez kosiarke
automatyczng.
® Sezonowa tgka z kwiatami posiana w og-
rodzie dla owadoéw. Kosiarka automatyczna
nie powinna kosic tego terenu i dlatego od
samego poczatku nalezy go chronié przed
koszeniem.
® W danej czesci ogrodu posiano nowy trawnik
i ta czes¢ ogrodu na poczatku powinna by¢
chroniona przed kosiarka. Podtoze jeszcze
nie jest ubite i przed pierwszym koszeniem
powinna wyrosnaé mocna darnina.

Utozy¢ tasme magnetyczng w odlegtosci kilku
centymetrow od danego obszaru lub przedmiotu.
W razie potrzeby skréci¢ tasme magnetyczng (mi-
nimalna dtugos$¢: 50 cm). Aby granica stworzona
z kilku fragmentéw tasmy magnetycznej zostata
poprawnie rozpoznana, nalezy utozy¢ tasme tak,

aby odstep miedzy koricami nie przekraczat 8
cm (rys. 5). Nalezy upewni¢ sig, ze zewngtrzna
granica obszaru koszenia wyznaczona jest przez
wizualng granice lub fizyczne odgrodzenie.
Przymocowacé tasme magnetyczng do podioza
hakami mocujgcymi w odstepie nie wiekszym niz
im.

Zachowac co najmniej 80 cm odstepu od prze-
wodu doprowadzajgcego oraz miedzy dwoma
niezaleznymi odgrodzonymi obszarami, aby
kosiarka automatyczne nie miata probleméw z
przejazdem (rys. 6).

Unika¢ uktadania tasmy magnetycznej na
pochytej powierzchni, poniewaz kosiarka auto-
matyczna moze sie zeslizgna¢ poza ogrodzony
obszar i nie wykry¢é wyznaczonej granicy.

Tasme magnetyczng mozna tak samo jak prze-
wod doprowadzajacy zainstalowaé na ziemi jak

i w gruncie do gtebokosci ok. 5 cm. Uwazac,

aby tasma magnetyczna nie lezata za gteboko

w ziemi, poniewaz moze to utrudni¢ prawidtowe
wykrywanie tasmy przez kosiarke automatyczng i
tym samym nie mozna zagwarantowaé poprawnej
funkcii.
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3. Wyszukiwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Usuwanie

Kosiarka automaty-
czna nie wykrywa
tasmy magnety-
czneji przejezdza

Tasma magnetyczna znajdu-
je sie za gteboko w ziemi.
Tasma magnetyczna nie
dziata prawidtowo, poniewaz

Utozy¢ taSme magnetyczng na gruncie
lub ok. 5 cm ponizej powierzchni.

Odczekaé, az temperatura spadnie.

czna zatrzymuije sie
lub jezdzi w niekon-
trolowany sposob w
poblizu granicy.

duje sie za blisko przewodu
doprowadzajgcego. Odstep
migdzy dwoma niezaleznymi
obszarami odgrodzonymi
tasma magnetyczng jest za
maty.

Przewody elekiryczne
powodujg zaktdcenia w obs-
zarze koszenia.

przez nig. temperatura zewnetrzna jest Unikaé pracy kosiarki automatycznej w
za wysoka. najgoretszych godzinach dnia.
Kosiarka automaty- Tasma magnetyczna znaj- Zachowac co najmniej 80 cm odstepu

miedzy przewodem doprowadzajgcym i
tasma magnetyczng oraz miedzy dwoma
niezaleznymi odgrodzonymi obszarami.

Nalezy unikaé przewoddw elektrycznych,
ktore przebiegajg przez obszar koszenia.
Umiesci¢ stacje tadowania na brzegu ob-
szaru koszenia. Nalezy zachowac odstep
od cudzych koszonych powierzchni (np.
trawnika sgsiadéw), na ktorych znajduja
sie przewody ograniczajgce.

Kosiarka au-
tomatyczna
wjezdza na strefe
ograniczajgca.

Kosiarka automatycz-

na zeslizguje sie poza
granice wyznaczong tasma
magnetyczna.

Unika¢ uktadania tasmy magnetycznej na
pochytej powierzchni.

Przestrzega¢ opisanych wyzej warunkow i
zalecen odnosnie instalacji.
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1. Teslimat kapsami

1. Sabitleme kancasi
2. Manyetik bant

2. Manyetik bant (Sekil 2 - 6)

Cim bigme robotu (6rnegin ¢it, calilik) tarafindan

gonderilen mesafe sinyalini yansitamayan engel-

ler bazen taninmaz ya da ¢ok geg fark edilir. Big-
me alaniyla gorsel kontrasti zayif olan engellerin
gorulmesi de zor olabilir. Cim bigme robotunun
temassiz ve guvenli ydn degisimi icin bu alan
veya nesne manyetik bant ile korunabilir.

Manyetik bant bigme alaninizda mobil ve gegici

bir sinir gorevi gorir. Cim bigcme robotuna takilan

manyetik sensérler manyetik bandi algilar ve
sinirnda déner. Bu, bahgenin yaklasiimamasi
gereken alanlarinin bigme isleminden hari¢
tutulmasini saglar, bu alanlar 6rnegin:

® Bir bahge partisi icin bahgedeki bir alanin
gecici olarak yaklasiimamasi gereken alan
olarak sinirlandiriimasi.

® Yaz aylarinda ¢im bicme alanina trambolin
veya ylzme havuzu yerlestirmek.

® Yenidikilen bir agag yine ¢cok hassastir ve
6ncelikle ¢im bigme robotu ile garpismalara
karsi korunmalidir.

® Mevsimsel olarak bahcede bdcekleri ceken
bir cigcek cayir olusturulmalidir. Bu alana
¢im bigme robotu tarafindan girilmemeli ve
olustugu anda korunmalidir.

e Biralana yeni ¢im ekilmistir ve bu bdlim
baslangicta korunacaktir. Alt toprak hentiz
sertlesmemistir ve énce guclu bir ¢im
olugmalidir.
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Manyetik bandi ilgili alan veya nesneden birkag
santimetre uzaga yerlestirin. Manyetik bandi
gerektigi gibi kisaltin (minimum uzunluk 50 cm).
Birden fazla manyetik bantin olusturdugu sinir
bdlgenin glvenilir bir sekilde algilanmasi igin, ilgili
uclar arasindaki maksimum mesafe 8 cm'yi geg-
memelidir (Sekil 5). Bicme alaninin dig sinirinin
gorsel veya fiziksel bir ayrimla tanimlandigindan
emin olun. Manyetik bandi sabitleme kancalari ile
maksimum 1 m mesafelerde zemine sabitleyin.
Cim bigme robotunun rahatlikla gecebilmesi igin,
yonlendirme kablosuna ve birbirinden bagimsiz iki
sinir alani arasinda en az 80 cm mesafe birakin.
(Sekil 6)

Cim bigme robotu sinir alaninin disina
kayabileceginden ve bu nedenle sinir
algilanmayacagindan manyetik bandi egimli yerle-
re désemekten kaginin.

Manyetik bant ayni yénlendirme kablosu gibi hem
zemin (izerine hem de zemin iginde yaklasik 5 cm
derinlikte désenebilir. Manyetik bandin zemin igin-
de ¢ok derine désenmemesine dikkat edin, aksi
takdirde ¢im bigme robotu tarafindan guvenilir
algilama garanti edilemez.
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3. Ariza arama

Ariza

Olasi sebebi

Giderme

Gim bigme robotu
manyetik bandi
algilamiyor ve uze-
rinden geciyor.

Manyetik bant toprak icinde
¢ok derine désenmistir.
Manyetik bant dig hava
sicakligi cok ylksek
oldugundan dogru ¢alismiyor.

Manyetik bandi toprak Gzerine veya toprak
icinde yaklasik 5 cm derinlige déseyin.
Sicakligin diismesini bekleyin. Gim bicme
robotunu giinlin asin sicak saatlerinde
calistirmaktan kaginin.

Gim bigme robotu
duruyor veya sinir
béliminde kontrol-
suz sekilde devam
ediyor.

Manyetik bant yénlendir-

me kablosuna ¢ok yakin
désenmis. Birbirinden
bagimsiz iki manyetik bantl
sinir bélima arasindaki me-
safe ¢cok az.

Bicme alanindaki elektrik
kablolar nedeniyle ariza mey-
dana geliyor.

Yénlendirme kablosu ve manyetik bant
veya ik sinir bélimdi arasinda en az 80 cm
bir mesafe tutun.

Bicme alani icinde elektrik kablolarinin
gecmesinden kaginin. Sarj istasyonu-

nu bigme alani kenarina pozisyonlayin.
Sinir teli ile galisan bagka bigme alanlari
(6rnegin komsunun bahgesi) ile aranizda
mesafe birakin.

Cim bigme robotu
sinir bélumiine gir-
meye calisiyor.

Cim bigme robotu manyetik
bant Gzerinden kayiyor.

Manyetik bandi dik yokuslara désemekten
kaginin.
Gosterilen kurulum kosullarini dikkate alin.
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1. Tarnekomplekt

1. Kinnituskonks
2. Magnetlint

2. Magnetlint (joonis 2 - 6)

Takistusi, mis peegeldavad robotniiduki valjasta-

tavat kaugusesignaali halvasti (nt tara, hekk), ei

tuvastata osaliselt voi tuvastatakse alles vaga

hilja. Samuti on raske tuvastada niitmispindade

suhtes ndrga optilise kontrastiga takistusi. Robot-

niiduki kontaktivaba ja ohutu suunamuutuse jaoks

saab seda piirkonda voi objekti kaitsta magnetl-

indiga.

Magnetlint on ette ndhtud teisaldatava ja ajutise

piirina teie niitmisalas. Robotniidukisse paigal-

datud magnetandurid tuvastavad magnetlindi ja

pdorduvad selle piiril tagasi. Nii saab eraldada aia

piirkondi, millese ei ole vaja séita, nt:

® aias oleva ala ajutine piiramine aiapeo ajaks,
millesse ei ole vaja ajutiselt sbita;

® niitmisalasse batuudi v6i ujumisbasseini pai-
galdamine suvekuudeks;

® varskelt istutatud puu on veel vaga 6rn ja
seda tuleb esialgu kaitsta robotniidukiga kok-
kupdrgete eest;

® hooajaliselt peab aias tekkima lilleaas, mis
meelitab putukaid. Sellesse piirkonda ei ole
vaja robotniidukil sdita ja seda on vaja kaitsta
juba enne tekkimist;

® (hte piirkonda kulvatakse uus muru ja seda
on esialgu vaja veel kaitsta. Aluspind ei ole
veel tugevaks muutunud ja esmalt peab tekki-
ma tugev murukamar.

Paigaldage magnetlint vastavast alast v6i ob-
jektist mdne sentimeetri kaugusele. Loigake
magnetlint vastavalt vajadusele lihemaks (mi-
nimaalne pikkus 50 cm). Selleks et magnetlindi
elementidest koosnev kokkukuuluv piir kindlasti
tuvastatakse, ei tohiks vastavate otste maksi-
maalne vahekaugus Uletada 8 cm (joonis 5).
Tagage, et niitmisala valine piir oleks maaratletud
optilise voi flusilise piirdega. Kinnitage magnetlint
kinnituskonksudega maapinnale maksimaalselt 1
m vahedega.

Jatke juhtkaabli ja ka kahe soltumatu piirdeala va-
hele vdhemalt 80 cm laiune vahekaugus, et robot-
niiduk saaks probleemideta labi sbita. (joonis 6).
Valtige magnetlindi paigaldamist tdusudele, sest
siin voib robotniiduk libiseda ule piirdeala ja see-
ga piiri ei tuvastata.

Magnetlindi voib nagu ka juhtkaabli paigaldada nii
maapinnale kui ka u 5 cm stigavusele maa sisse.
Jélgige, et magnetlinti ei paigaldataks liiga stiga-
vale maa sisse, sest vastasel juhul ei saa tagada
usaldusvaaret tuvastamist robotniiduki poolt.
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3. Veaotsing

Viga

Voéimalik pohjus

Korvaldamine

Robotniiduk ei tu-
vasta magnetlinti ja
sobidab Ule selle.

Magnetlint on paigaldatud
maa sisse liiga stigavale.
Magnetlint ei t66ta korralikult,
sest vélistemperatuur on liiga
korge.

Paigaldage magnetlint maapinnale v6i u 5
cm maa alla.

Oodake, kuni temperatuur on langenud.
Valtige robotniiduki kasutamist paeva ku-
umade tundide ajal.

Robotniiduk peatub
voi sbidab kontrol-
limatult piirdeala
laheduses.

Magnetlint on paigaldatud
juhtkaablile liiga lahedale.
Vahekaugus magnetlindiga
piiratud kahe sdltumatu ala
vahel on liiga vaike.
Niitmisalas tekivad elektrika-
ablite tottu hairingud.

Jétke juhtkaabli ja magnetlindi voi kahe
piirdeala vahele vahekauguseks véhemalt
80 cm.

Véltige elektrikaableid, mis labivad niit-
misala. Paigutage laadimisalus niitmisala
serva. Hoidke vahekaugust vodraste
niitmispindade (nt naabrid) suhtes, mida
kasutatakse piirdetraadiga.

Robotniiduk tungib
piirdealasse.

Robotniiduk libiseb Ule mag-
netlindi.

Valtige magnetlindi paigaldamist tdusude-
le.

Poorake téhelepanu toodud paigaldustin-
gimustele.
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